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На рисунке 1 представлен алгоритм силового анализа биомеханической системы 

(БМС) в виде графической схемы [1]. Она построена на основании представления БМС 

в виде графа с учетом методов силового анализа, статической определимости системы 

и наличия опорных поверхностей биосистемы [2]. 
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Рисунок 1 – Алгоритм силового анализа пространственной кинематической цепи 

 

Здесь заштрихованы концевые вершины, которые могут быть (или не быть) 

опорными точками биомеханической системы в которых возникают внешние реакции. 

Общее число последних равно или меньше 6. Учет симметрии системы, если это 

возможно, может увеличить данный параметр.  

Начинать силовой анализ цепи необходимо с концевых вершин. В принципе с 

любых, даже если они не являются опорными, и в них не возникают внешние реакции. 
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